Conférence du
17 janvier 2017

Projet de controle a
distance de la station
radio au club

VE2UMS




Section Normand VA2NQ

Introduction au VPN
(Virtual Private Network)

Le client se branche avec son ordinateur via VPN au RPI Beloeil qui se
trouve cheNormand \A2NQ a Beloeil.

Le serveur de Normand communique via VPN avec le RPI Roussin qui se
trouve dans la station du club au centre Roussin.

Le routeur du club VE2UMS possede un Firewall, en utilisant cette méthode
avec deux Raspberry PI, nous pouvomstourner le Firewalkkt accéder via
Internet directement dans la station du club.

Le RPI Roussin permet dobéactionner
a la station.
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RPI Beloell RPI Roussin

Firewall

Raspberry Pi no1 du club
chez Normand & Boleoil

Raspberry Pi no2 du club
dans la station a Roussin




Section Ronald VE2ESX

Ecrire un programme en Python pour
allumer et éteindre la radio, le bloc
déali mentati.on e

-5V pin 2 du RPI au VCC du module.
m m -Gnd pin 6 du RPl au GND du module.
-GPI0 24 pin 18 du RPl au IN1 du module relais. Bouton 1
) -GPIO 17 pin 11 du RPI au IN2 du module relais. Bouton 2
bs -GPIO 18 pin 12 du RPl au IN3 du module relais. Bouton 3
- 168) ~GPIO 23 pin 16 du RP| au IN4 du module relais. Bouton 4
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Section Marcel VE2DVS

Fabriguer in module avec 4 relais
de 5 wltsdans une bté électrique.

Cemodulevacontroled 6 al i ment ati on 110 volts sur
station du club.

Ainsi, 1|l sera possible via Internet ¢
bl oc déali mentat i ®©50, |l e rotor et | a r

Le module avec 4 relais a été installé dans le fond de la boite électrique.






Section Réal VE2DSK

Instructions pour opér la station
localement ou a distance

Un interrupteur a été placeé sur la boite 110V qui esteraliéRPI1 serveur a
la station CLUB. La position, si personne n‘occupe la station, est
DISTANT.
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DISTANT DISTANT

iz e
() LOCAL ® LOCAL

La position, si un membre veut se servir de la station au 344,
est LOCAL. @

Celle-ci allume le PC, lI'alimentation radio, rotor et accessoire.
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Une fois terminél(OCAL), le membre doit éteindre le P “%#) par
I'interrupteur,ce qui prend normalementl® secondes d'écriture sur le
disque dur.



Par la suite, le PC éteint, le membre peut commuter l'interrupteur
DISTANT.

O 15sec de délais prévus et les items
Bloc d'ALIMENTATION - PC- ROTOR- ACCESSOIRE
(temporairement un ventilateur) vont s'éteindre.




Interface pour controler la radio FI60

IMasse numérique

Interface

IMasse analogique

Ordinateur= | -+ Radio

Line In |

Jack Stereo 1/8

O0ohms
D0ohms

Line Out
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GND (Pin #2) /

DATA Din
deriére le radio FT-950

Data Out 1200bps

Data In (Pin #1)
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COM3 (DTR) PTT
Data de la plug mini Din arriére

i 0.01uF
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COM4 (RST) CW
Keyer interne du Yaesu
via le jack 1/4 ariére
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Interface RotoiEZ pour faire tourner le
rotorvialoor di nat eur









Logiciel HRD Rotatormpourutiliser le rotor



